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DEPARTAMENTO DE INDUSTRIA
BER COORDENAGAO DO CURSO DE TECNOLOGIA EM MECATRONICA INDUSTRIAL

]| PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

DISCIPLINA: SISTEMA DE SUPERVISAO

Cadigo: MECI059
Carga Horaria Total: 120 CH Tedrica: 80  CH Pratica: 40
Numero de Créditos: 6

Pré-requisitos: )
(MECI060) SISTEMAS DE CONTROLE DISTRIBUIDO

Semestre: S7
Nivel: Graduacao
EMENTA

Sistemas de Manufatura. Conceitos de autdmatos e linguagens - Redes de Petri. Introdugéo as Redes
de Petri de Alto Nivel. Introdugéo a Teoria de Controle Supervisério. Modelagem e Superviséo de

Sistemas de Manufatura usando Redes de Petri.

OBJETIVOS

Estudar implementacgéo de sistemas de controle baseados em CLP e sistemas SCADA para os
sistemas de Automacao industrial e predial.

PROGRAMA

UNIDADE 1: Sistemas de Manufatura
¢ Fabricando um Produto
o Modelagem
e Problemas de Controle.
UNIDADE 2: Conceitos de autdmatos e linguagens - Redes de Petri
e Sistemas a Eventos Discretos
¢ Definigdo Formal
e Classes
e Propriedades
¢ Analise das Redes de Petri.
UNIDADE 3: Introdugao as Redes de Petri de Alto Nivel
¢ Redes Temporizadas
¢ Redes de Petri Coloridas.

UNIDADE 4: Introdugéo a Teoria de Controle Supervisorio




¢ Definigao classica
e Controle Supervisorio
¢ Redes de Petri.
UNIDADE 5: Modelagem e Superviséo de Sistemas de Manufatura usando Redes de Petri

¢ Modelamento e Controle de Manufaturas com Redes de Petri.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas, demonstrativas e praticas em laboratério.

RECURSOS

Projetor de multimidia, Equipamentos de demonstragéo disponiveis no laboratdrio.

AVALIACAO

Avaliacao continua através do desempenho diario de cada aluno. Avaliagédo formal através de testes,
provas e trabalhos. Avaliagéo das atividades desenvolvidas em laboratério (Modelagem de um sistema

utilizado Redes de Petri colorida).
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