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Pré-requisitos:

Semestre: S6
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EMENTA

Conceitos de Automacgao e Sistemas digitais de controle distribuido (SDCD). Introdugéo a
Controladores Lagicos Programaveis (CLP). Norma IEC 61131-3; Programacgédo LADDER.
Desenvolvimento de Aplicativos utilizando LADDER (Laboratério). Sistemas SCADA; Desenvolvimento
de Aplicativos SCADA (Laboratério). Redes industriais.

OBJETIVOS

Compreender o processo de implementacao de sistemas de controle baseados em CLP e sistemas

SCADA para os sistemas de Automacao industrial e predial.

PROGRAMA

UNIDADE 1: Introdugéo a Automacéao
+ Histdrico e evolugao
+ Caracteristicas dos SDCD
* Arquiteturas
UNIDADE 2: Controladores Logicos Programaveis
+ Controladores industriais (tipos, caracteristicas, linguagens e aplicagdes)
* Norma IEC 61131-3
* Programacgéo LADDER
» Desenvolvimento de Aplicativos utilizando LADDER (laboratério)
UNIDADE 3: Aplicativos de supervisdo
+ Caracteristicas dos sistemas SCADA
* Arquitetura distribuida
* Interface homem-magquina grafica

» Exemplos aplicativos e
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» Desenvolvimento de Aplicativos de supervisdo baseado em uma plataforma SCADA (laboratério).
UNIDADE 4: Redes Industriais

 Caracteristicas dos protocolos industrias

» Topologias de redes

+ Camadas do Modelo OSI/1SO

» Conceitos de transmisséo serial de sinais (Modo, tipo, referéncia e padrées)

+ Tipos de meios da camada 1 (par trangado, fibra 6tica e transmissao sem fio)

» Protocolos Industriais abertos mais utilizados (Modbus, Profibus, Fundation, ASi, Hart, Lonworks,

CAN, DeviceNET, Interbus e Ethernet Industrial)

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas, demonstrativas e praticas em laboratério.

RECURSOS

Projetor de multimidia, equipamentos de demonstragéo disponiveis no laboratério.

AVALIACAO

Projetor de multimidia, equipamentos de demonstragéo disponiveis no laboratério.
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