.. . INSTITUTO FEDERAL DE EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA DO CEARA
1 CAMPUS FORTALEZA

DEPARTAMENTO DE INDUSTRIA
BER COORDENAGAO DO CURSO DE TECNOLOGIA EM MECATRONICA INDUSTRIAL

]| PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

DISCIPLINA: MECANISMOS

Caodigo: MECI045
Carga Horaria Total: 40 CH Tedrica: 30  CH Pratica: 10
Numero de Créditos: 4

Pré-requisitos:
(MECI027) FISICA APLICADA

Semestre: S3
Nivel: Graduacao
EMENTA

Introducédo ao Estudo dos Mecanismos. Estudo dos movimentos realizados pelos mecanismos. Fases
do Movimento, Graus de Liberdade e Pares de Elementos. Peca e Cadeia Cinematica. Sistemas

Articulados. Transmissao de Movimento. Introducéo ao estudo de vibragbes mecanicas.

OBJETIVOS

Compreender o principio de funcionamento dos diferentes tipos de mecanismos. Identificar os
diferentes tipos de sistemas articulados de quatro barras quanto a sua aplicagdo. Compreender os
conceitos fisicos pertinentes ao estudo dos movimentos dos mecanismos. Calcular a mobilidade de um
mecanismo e classifica-lo de acordo com o resultado obtido. Identificar e calcular o comprimento das
barras de um mecanismo de Grashof. Conhecer mecanismos de movimento intermitente, mecanismos
de retorno rapido, mecanismos tragadores de reta, pantégrafos, rotores, acoplamentos, juntas.
Compreender os fundamentos basicos de vibragdes mecanicas, componentes, classificacao,

vantagens, desvantagens, analise de vibracao.

PROGRAMA

UNIDADE 1: Introdugéo ao estudo de mecanismos
o Etapas de desenvolvimento de um projeto de engenharia
¢ Cinematica e cinética
¢ Relacdo entre maquinas e mecanismos
e Breve histéria do desenvolvimento dos mecanismos/maquinas.
UNIDADE 2: Estudo dos movimentos realizados pelos mecanismos
¢ Tipos de movimento e suas classificagbes (plano, helicoidal, esférico, espacial)

e Ciclo, periodo, fase do movimento
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¢ Inversdo de movimento

o Membros que compdem um mecanismo articulado

e Formas de unido de elementos (juntas ou pares cinéticos)

o Tipos de cadeias cinematicas.
UNIDADE 3: Mobilidade

¢ Mobilidade (ou graus de liberdade) de um sistema articulado plano

e Equacéo de calculo de mobilidade para mecanismos no plano

¢ Equacgéo de calculo de mobilidade para mecanismo espacial (Equagao de Kutzbach)
UNIDADE 4: Sistemas Articulados

¢ Principais tipos de sistemas articulados de 4 barras, suas caracteristicas e aplicacoes

e Teorema de Grashof para mecanismos de 4 barras

Sistemas microeletrénicos

Sistemas de acionamento em formas gerais (motores elétricos, sistemas hidraulicos e
pneumaticos, solenoide) (4 aulas)

Principais caracteristicas e aplicagbes dos mecanismos intermitente, mecanismos de retorno

rapido, mecanismos tragadores de reta, pantégrafo, acoplamentos e tipos de junta)
UNIDADE 5: Transmissao de movimento
¢ Razao de velocidades angulares para dois corpos em contato direto
e Razao de velocidades para transmissao por elemento intermediario e elemento flexivel
e Angulo de transmissdo em mecanismos de 4 barras
o Posicdes de ponto morto em um mecanismo de 4 barras.
UNIDADE 6: Introducéo ao estudo de vibragbes mecanicas
¢ Principais conceitos e importancia do estudo das vibragdes mecanicas para os sistemas
mecanicos
o Componentes de um sistema vibratorio, classificar os sistemas vibratorios
¢ Principais problemas causados pelas vibragbes mecanicas (desvantagens)
¢ Aplicagbes da vibragdo em alguns sistemas mecanicos (vantagens)
¢ Maneiras de analise e medidas de vibragao

¢ Medidas de vibragbes na manutengao de maquinas e equipamentos

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas tedricas e expositivas. Aulas praticas demonstrativas da aplicagdo de mecanismos

RECURSOS

Quadro, pincel, Datashow, bancada didatica de mecanismos.

AVALIACAO
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Avaliacao escrita e subjetiva. Desenvolvimento e apresentacéo de protdtipo de um mecanismo

desenvolvido durante a disciplina aplicando os conhecimentos obtidos em sala de aula.
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