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PROGRAMA DE UNIDADE DIDATICA - PUD

DISCIPLINA: ROBOTICA Il

Cadigo:

MECI058

Carga Horaria Total: 80

CH Teodrica: 60 CH Pratica: 20

Numero de Créditos:

4

Pré-requisitos:
(MECI057) ROBOTICA |

Semestre: S7 (OPTATIVA)
Nivel: Graduacao
EMENTA

Introdugdo a Robdtica Mével; locomocédo de robds; Cinematica de robds moveis; percepgéo; Visao de

maquina aplicada a Robética Mével; localizagao de robds moéveis; planejamento e navegagéao;

exemplos de robbs autbnomos; aplicagdes.

OBJETIVOS

Compreender, projetar e desenvolver sistemas robéticos moéveis. Integrar conhecimentos tedéricos no

projeto de sistemas robdéticos moveis.

PROGRAMA

UNIDADE 1: Introdugéo a Robética movel

e Basicos e aplicagdes.
UNIDADE 2: Locomocéao

¢ Robodtica moével com pernas e com rodas.
UNIDADE 3: Cinematica em Robotica Movel

o Restricdes e modelos cinematicos

¢ Manobrabilidade

e Espaco de trabalho e controle de movimento.
UNIDADE 4: Percepcao

¢ Visdo Computacional aplicada a Robética

¢ Incerteza na representagao e extragao de atributos.
UNIDADE 5: Localizagéo

o Desafios da localizagao: ruido e aliasing

o Localizagdo baseada em navegacgéao e solu¢des programadas
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e Representacao de crenca

e Representacido de mapas

o Localizagao probabilistica baseada em mapas

e Sistemas de localizagao alternativos e construgdo autbnoma de mapas.
UNIDADE 6: Planejamento e navegagéo

¢ Competéncias para navegagao: planejamento e reagédo

o Arquiteturas de navegacao.
UNIDADE 7: Inteligéncia Computacional Aplicada a Robdtica

¢ Redes Neurais

e Logica Fuzzy

¢ Algoritmos genéticos, classificadores aplicados a Robdtica.
UNIDADE 8: Projeto, simula¢do e desenvolvimento de sistema robético
UNIDADE 9: Veiculos autbnomos.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas e interativas. Elaboragao de projetos e desenvolvimento de sistemas de robdticos.
Incentivo a pesquisa aplicada promovendo discussdes sobre aplicagbes e novas tecnologias. Acesso a

internet para consultas online.

RECURSOS

Quadro, pincel, computador, projetor multimidia e internet.

AVALIACAO

Avaliagao continua através do desempenho diario de cada aluno. Avaliagédo formal através de testes,

provas e trabalhos.
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