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EMENTA

Implementagdo de sistemas de controle automatico completos (sensor, condicionador de sinais,
controlador e atuador) de forma a integrar conhecimentos de eletrénica, controle e programagéo.

OBJETIVO

Compreender o processo de implementagdo de sistemas de controle automatico (Hardware in the
Loop- HIL). Integrar conhecimentos de eletronica, controle e programacgéo na solugdo de problemas de
controle.

PROGRAMA

Unidade 1: Nocdes de Filtros Digitais (10h)

1.1 Filtros Média Mével

1.2 Filtros Sinc-Janelados

1.3 Projetos de filtros digitais passa-baixa e passa-faixa (Uso de ferramentas computacionais
automaticas)

Unidade 2: Aspectos para implementacio em controladores digitais (12h)
2.1 Realizagdo de Controladores Digitais

2.1.1 Programacao Direta

2.1.2 Programag@o Padréo

2.1.3 Programacao Série

2.1.4 Programacao Paralela

2.1.5 Programacao Hierarquica (Ladder)

2.2 Rotinas Computacionais Eficientes

2.2.1 Representacdo Numeérica em Processadores

2.2.2 Aritmética de Ponto Fixo

2.2.3 Representacdo com Ponto Flutuante

2.2.4 Otimizagao de Programas

Unidade 3: Nocdes de Controle Adaptativo (opcional - como trabalho) (2h)
3.1 Controle Adaptativo Baseado em Escalonamento de Ganhos

3.2 Controle Adaptativo Baseado em Modelo de Referéncia

3.3 Controle Adaptativo Auto-Sintonizavel (Self Tuning)

Unidade 4: Métodos de obtencdo do modelo da planta a ser controlada (16h)
4.1 - Descrigdo de sistemas: continuos e discretos

4.2 - Qualidade do modelo matematico estimado

4.3 - Identificag¢do experimental por computador

4.4 - Minimos quadrados

(Identificag@o de sistemas)




Unidade 5: Implementacio de um sistema de controle digital (40h)

METODOLOGIA DE ENSINO

A disciplina é desenvolvida no formato presencial:

- Aulas expositivas;

- Exercicios e trabalhos utilizando computador;

- Desenvolvimento de projeto de controladores digitais utilizando sensores e atuadores reais;
- Apresentagdo em sala de aula de trabalhos desenvolvidos pelos estudantes.

Os trabalhos deverdo ser de implementagéo e/ou analise de prototipos de sistemas de controle
enfocando os conceitos apresentados nas aulas expositivas.

AVALIACAO

A avaliacdo ¢ realizada de forma processual e cumulativa. A saber: avaliacdes escritas, trabalhos extra-
sala de aula e dindmicas em sala. A freqiiéncia € obrigatoria, respeitando os limites de auséncia
previstos em lei.
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