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Semestre: 10

Nível: Graduação

EMENTA

Introdução a Robótica Móvel; locomoção de robôs; Cinemática de robôs móveis; percepção; Visão
de máquina aplicada à Robótica Móvel; localização de robôs móveis; planejamento e navegação;
exemplos de robôs autônomos; aplicações. 

OBJETIVOS

Compreender, projetar e desenvolver sistemas robóticos móveis. Integrar conhecimentos teóricos no
projeto de sistemas robóticos móveis.

PROGRAMA

● UNIDADE I.  Introdução à Robótica móvel, básicos e aplicações.
● UNIDADE II.  Locomoção: Robótica móvel com pernas e com rodas.
● UNIDADE III. Cinemática em Robótica Móvel: restrições e modelos cinemáticos;

manobrabilidade; espaço de trabalho e controle de movimento.
● UNIDADE IV. Percepção; Visão Computacional aplicada à Robótica; incerteza na representação

e extração de atributos.
● UNIDADE V. Localização e desafios da localização: ruído e aliasing; localização baseada em

navegação e soluções programadas; representação de crença; representação de mapas;
localização probabilística baseada em mapas; sistemas de localização alternativos e construção
autônoma de mapas.

● UNIDADE VI. Planejamento e navegação: competências para navegação: planejamento e
reação. Arquiteturas de navegação.

● UNIDADE VII. Inteligência Computacional Aplicada à Robótica: Redes Neurais, Lógica Fuzzy,
Algoritmos genéticos, classificadores aplicados à Robótica.

● UNIDADE VIII.  Projeto, simulação e desenvolvimento de sistema robótico
● UNIDADE IX.  Veículos autônomos.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas e interativas. Elaboração de projetos e desenvolvimento de sistemas de robóticos.
Incentivo à pesquisa aplicada promovendo discussões sobre sobre aplicações e novas tecnologias.

RECURSOS

Quadro, pincel, computador e projetor multimídia. Acesso à internet para consultas online.



AVALIAÇÃO

Avaliação contínua através do desempenho diário de cada aluno. Avaliação formal através de testes,
provas e trabalhos.
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