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EMENTA

Introducdo a Robdtica Mdvel; locomogado de robds; Cinematica de robds moveis; percepgao; Visdo
de maquina aplicada a Robdtica Movel; localizagdo de robds méveis; planejamento e navegagao;
exemplos de robds autbnomos; aplicagdes.

OBJETIVOS

Compreender, projetar e desenvolver sistemas robéticos moveis. Integrar conhecimentos tedricos no
projeto de sistemas robéticos moveis.

PROGRAMA

e UNIDADE I. Introducdo a Robdtica mével, basicos e aplicagdes.

e UNIDADE II. Locomogéao: Robdética mével com pernas e com rodas.

e UNIDADE Il Cinematica em Robodtica Movel: restricbes e modelos cinematicos;
manobrabilidade; espacgo de trabalho e controle de movimento.

e UNIDADE IV. Percepcao; Visao Computacional aplicada a Roboética; incerteza na representagéo
e extracao de atributos.

e UNIDADE V. Localizagdo e desafios da localizagéo: ruido e aliasing; localizagdo baseada em
navegagdo e solugdes programadas; representagdo de crenga; representagdo de mapas;
localizagdo probabilistica baseada em mapas; sistemas de localizagéo alternativos e construgao
autébnoma de mapas.

e UNIDADE VI. Planejamento e navegagdo: competéncias para navegagao: planejamento e
reagdo. Arquiteturas de navegacao.

e UNIDADE VII. Inteligéncia Computacional Aplicada a Robética: Redes Neurais, Logica Fuzzy,
Algoritmos genéticos, classificadores aplicados a Robdtica.

e UNIDADE VIII. Projeto, simulagédo e desenvolvimento de sistema robdético

e UNIDADE IX. Veiculos autdnomos.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas e interativas. Elaboragao de projetos e desenvolvimento de sistemas de robéticos.
Incentivo a pesquisa aplicada promovendo discussdes sobre sobre aplicagdes e novas tecnologias.

RECURSOS

Quadro, pincel, computador e projetor multimidia. Acesso a internet para consultas online.
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AVALIAGAO

Avaliagéo continua através do desempenho diario de cada aluno. Avaliagdo formal através de testes,
provas e trabalhos.
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