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EMENTA

Microcontrolador PIC 18; Programagdo em C para PIC; Projetos e Periféricos; Integracao de
Dispositivos Periféricos. Internet das coisas usando plataformas de prototipagem rapida.

OBJETIVOS

Compreender os principios fisicos, funcionamento e caracteristicas de diversos tipos de dispositivos
periféricos. Introduzir ao aluno técnicas computacionais para o projeto utilizando os dispositivos
periféricos. Projeto em plataforma microcontrolada de um sistema mecatrénico (automagéo
residencial) levando em consideragédo exigéncias iniciais (especificagdes) e condigbes de contorno
estabelecidas pelos aspectos mecanicos (funcionalidade, movimentos e durabilidade), aspectos
eletroeletrénicos (velocidade de resposta, alimentagdo, acionamento, sensores e consumo de
energia) e aspectos computacionais (capacidade de processamento, tipo de hardware e tipo de
software).

PROGRAMA

e UNIDADE I. Introdugédo; Revisdo de eletrénica digital; Microcomputador: breve histérico do
computagdo; Microprocessador e microcontrolador; Automagéao residencial

e UNIDADE Il Microcontrolador PIC 18; Arquitetura Interna; Principais Caracteristicas;

Interrupgdes; Portas de E.S; Timers; Periféricos analégicos; Periféricos de comunicagao

e UNIDADE Ill. Programagao em C para PIC; Ambiente de programagéao; Simulador de programas;
Compilador C18; Conjunto de Instrugdes: operagdes aritméticas, operagdes logicas, desvio,

e e subrotinas; Palavras Reservadas; Diretivas Especiais; Fungdes Embutidas.

e UNIDADE IV. Projetos e Periféricos: Interface com displays LCD; Comunicagao Serial com PC;
Modulos de RF (Radio Frequéncia); Moddulos de Bluetooth; Redes sem fio com Zigbee;
Acelerédmetro; Redes de microcontroladores; Controle de iluminagéo; Sistemas de seguranga;
Controle de temperatura; Controle de velocidade de Motor DC; Controle de Servo Motor.

e UNIDADE V. Integracao de Dispositivos Periféricos: Aspectos computacionais do projeto; Integrar
Dispositivos Periféricos.

e UNIDADE VI. Internet das Coisas: Desenvolvimento de aplicagdo com ESP8266.

METODOLOGIA DE ENSINO

Aulas expositivas, apresentacdo de conceitos tedricos e praticos relacionados aos assuntos
pertinentes a Unidade em sala de aula através do método expositivo-provocativo; Resolugdo de
exercicios, apresentacédo de listas de exercicios relacionados aos conceitos apresentados em sala
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de aula, permitindo que os alunos desenvolvam o que foi aprendido. Praticas em Laboratdrio,
Utilizagao do laboratério para realizagdo experiéncias praticas baseados nos conceitos apresentados
em sala de aula. Incentivo a pesquisa aplicada promovendo discussdes sobre sobre aplicagbes e
novas tecnologias.

RECURSOS

Kit Microcontrolador PIC individual, componentes eletrbnicos, computador. Acesso a internet para
consultas online.

AVALIACAO

Avaliagdo das simulagdes, experiéncias praticas e projeto integrado.
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