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PROGRAMA DE UNIDADE DIDÁTICA – PUD 

DISCIPLINA: APLICAÇÕES DE CONTROLE 

Código: 01.502.37 

Carga Horária: 80 

Número de Créditos: 4 

Código pré-requisito: 01.502.12 + 01.502.17 + 01.502.32 

Semestre: 8 

Nível: Bacharelado 

EMENTA 

           ão de sistemas                                  (sensor, condicionador de sinais, controlador e 

atuador) de forma a integr                              , controle e programação. 

OBJETIVO 

Compreender o processo de implementação                                    (Hardware in the Loop - HIL). 

Integr                              , controle e programação na solução de problemas de controle. 

PROGRAMA 

Unidade 1: Noções de Filtros Digitais (10h) 

1.1 Filtros Média Móvel 

1.2 Filtros Sinc-Janelados 

1.3 Projetos de filtros digitais passa-baixa e passa-faixa (Uso de ferramentas computacionais automáticas) 

Unidade 2: Aspectos para implementação em controladores digitais  (12h) 

2.1 Realização de Controladores Digitais 

2.1.1 Programação Direta 

2.1.2 Programação Padrão 

2.1.3 Programação Série 

2.1.4 Programação Paralela 

2.1.5 Programação Hierárquica (Ladder) 

2.2 Rotinas Computacionais Eficientes 

2.2.1 Representação Numérica em Processadores 

2.2.2 Aritmética de Ponto Fixo 

2.2.3 Representação com Ponto Flutuante 

2.2.4 Otimização de Programas 

Unidade 3: Noções de Controle Adaptativo (opcional - como trabalho) (2h) 

3.1 Controle Adaptativo Baseado em Escalonamento de Ganhos 

3.2 Controle Adaptativo Baseado em Modelo de Referência 

3.3 Controle Adaptativo Auto-Sintonizável (Self Tuning) 

Unidade 4: Métodos de obtenção do modelo da planta a ser controlada  (16h) 

4   -                                              

4   -                                         

4   -                                           

4.4 - Mínimos quadrados  

(Identificação de sistemas) 

Unidade 5: Implementação de um sistema de controle digital (40h) 
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METODOLOGIA DE ENSINO 

A disciplina é desenvolvida no formato presencial:  

- Aulas expositivas;  

- Exercícios e trabalhos utilizando computador; 

- Desenvolvimento de projeto de controladores digitais utilizando sensores e atuadores reais; 

- Apresentação em sala de aula de trabalhos desenvolvidos pelos estudantes. 

Os trabalhos deverão ser de implementação e/ou análise de protótipos de sistemas de controle enfocando os 

conceitos apresentados nas aulas expositivas. 

AVALIAÇÃO 

A avaliação é realizada de forma processual e cumulativa. A saber: avaliações escritas, trabalhos extra-sala de aula 

e dinâmicas em sala. A freqüência é obrigatória, respeitando os limites de ausência previstos em lei.  
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